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Introduzione

1 Introduzione

Lo scopo della presente Guida rapida di utilizzo & di aiutare gli utenti
ad acquisire familiarita con il Trajexia. Nel manuale viene spiegato
come ottenere il movimento di un singolo asse attraverso il Trajexia
e un servoazionamento Sigma-ll tramite MECHATROLINK-II.

Il manuale si rivolge al personale indicato di seguito, che deve avere
conoscenze di sistemi elettrici.

Il tecnico deve operare in sicurezza, rispettando la potenza
(ralimentazione per Trajexia e per il servoazionamento, pud essere
di 380 Vc.a.) e le parti mobili del motore.

Quando Trajexia viene usato in un'applicazione reale, & necessario
seguire le avvertenze e le precauzioni di sicurezza riportate

nel Manuale di riferimento hardware.

Per informazioni dettagliate sul Trajexia, consultare i manuali
elencati nella sezione 5.3.

1.1 Informazioni sul guida

Nel Manuale di avvio rapido viene descritto come collegare
un Trajexia a un servoazionamento Sigma-II tramite

la comunicazione MECHATROLINK-II. Viene illustrata, inoltre,
anche l'installazione del software operativo Trajexia Tools

e viene presentato un programma di esempio che controlla
un servomotore.

Il presente manuale contiene sia procedure che informazioni
descrittive. | passi di una procedura da eseguire sono numerati.
Tutte le altre informazioni sono fornite come testo normale

0 in elenchi puntati.
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Introduzione

1.2 Informazioni generali sul guida

Nel Capitolo 2 viene descritto come disimballare le confezioni
ed installare le unita Trajexia su una guida.

Nel Capitolo 3 viene descritto come collegare un servomotore
al Trajexia.

Nel Capitolo 4 viene descritto come collegare Trajexia a un PC

e come scrivere un programma di esempio che renda operativo
il servomotore.

srajexia’
Fig. 1
Fig. 2
=7
w7
e
4]
Fig. 3
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Introduzione

1.3 Elementi necessari

Per l'installazione descritta nella presente Guida rapida di utilizzo
sono necessari gli elementi indicati di seguito.

1.3.1 Unita Trajexia

Modulo di alimentazione, da selezionare tra:

- CJ1W-PA202.

- CJ1W-PA205R.

- CJ1W-PDO025.

Unita di controllo assi TJ1-MC__, da selezionare tra:
- TJ1-MCO04.

- TJ1-MC16.

Modulo master TJ1-ML__ (modulo master MECHATROLINK-II),
da selezionare tra:

- TJ1-MLO4.

- TJ1-ML16.

Terminatore TJ1-TER, fornito con l'unita TJ1-MC_.

1.3.2  Altri moduli

Modulo di interfaccia MECHATROLINK-II (NS115).

Cavo per MECHATROLINK-II.

Terminatore per MECHATROLINK-II.

Servoazionamento monofase da 200 V o trifase da 400 V.
Servomotore.

PC.

CD-ROM del software Trajexia Tools.

Cavo di potenza e cavo encoder dal servoazionamento

al motore.

GUIDA RAPIDA DI UTILIZZO
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Dalla confezione alla guida

2 Dalla confezione alla guida

In questo capitolo vengono descritte le azioni necessarie
per collegare le unita a una guida DIN.

21 Regole di Trajexia

Prima di collegare le unita tra loro, & opportuno verificare

le seguenti regole per il collegamento:

* La prima unita a sinistra & il Modulo di alimentazione.

*  Occorre collegare un'unita TJ1-MC___ al Modulo
di alimentazione.

* All'unita TJ1-MC___ si possono collegare fino a sette unita
piu un modulo TJ1-TER.

* L'ultima unita deve essere un modulo TJ1-TER.

+ E possibile installare fino a quattro moduli TJ1-ML__ nel
sistema.

*  Con l'unita TJ1-MC16 & possibile installare fino a sette TJ1-
FLO2 (modulo Flexible Axis) nel sistema. Con l'unita TJ1-MC04
€ possibile installare fino a tre TJ1-FL02 nel sistema.

+ E possibile installare nel sistema un TJ1-PRT (modulo slave
PROFIBUS-DP) o un TJ1-DRT (modulo slave DeviceNet).

* Tral'unita TJ1-MC___ e il TJ1-TER le unita possono essere
installate in qualsiasi ordine.

Non modificare le posizioni delle unita dopo avere scritto
i programmi, altrimenti i programmi potrebbero non essere
piu validi.
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Dalla confezione alla guida

2.2 Contenuto delle confezioni

In questa sezione sono elencate le unita Trajexia necessarie
per l'installazione.

2.2.1 Modulo di alimentazione

La scatola del Modulo di alimentazione contiene:

e [struzioni di sicurezza.

* Modulo di alimentazione.

» Etichetta di protezione attaccata alla superficie superiore
dell'unita.

222 TJ1-MC__

La scatola dell'unita TJ1-MC___ contiene:

* Istruzioni di sicurezza.

« TJ1-MC__

» Etichetta di protezione attaccata alla superficie superiore
della TJ1-MC_.

« TJI1-TER, collegato alla TJ1-MC__.

» Parti per un connettore seriale.

» Parti per un connettore di I/O.

* Due fermi metallici per la guida DIN per evitare che il Trajexia
esca dalla guida.

» Clip bianca per sostituire la clip gialla del Modulo
di alimentazione.

223 TJ1-ML__

La scatola del modulo TJ1-ML___ contiene:
* Istruzioni di sicurezza.

« TJI-ML__
» Etichetta di protezione attaccata alla superficie superiore
del modulo.
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Dalla confezione alla guida traiQXia
2.2.4 Software

La scatola del software contiene:

+ CD-ROM Trajexia Tools.

» Etichetta con il numero di licenza del software, attaccata sulla
custodia del CD.

» Scheda con il modulo di registrazione della garanzia.

» Etichette per l'indirizzo.

* Busta per la licenza.
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Dalla confezione alla guida

2.3 Installazione di Trajexia

1.

wnN

5.

Estrarre tutte le unita dalla confezione. Controllare che le unita
siano complete.

Non rimuovere le etichette di protezione dalle unita.

Per scollegare TJ1-MC dal TJ1-TER, spingere in avanti le clip
(A) situate sul lato superiore e inferiore del TJ1-TER.
Scollegare il TJ1-TER dalla TJ1-MC__.

Spingere in avanti le clip (A) situate sul lato superiore e inferiore
di tutte le unita.

Fig. 1

GUIDA RAPIDA DI UTILIZZO
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Dalla confezione alla guida

6. Collegare I'unita TJ1-MC__ (C) al Modulo di alimentazione (B).

7. Spingere verso il retro le clip (A) situate sul lato superiore
e inferiore.

trqigxigw
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Dalla confezione alla guida

trajexia

.,

1|

8. Ripetere i due passi precedenti per tutte le unita.

Fig. 5
9. Accertarsi che l'ultima unita sia TJ1-TER.

10. Tirare verso il basso tutte le clip (D) su tutte le unita.
11. Collegare Trajexia alla guida DIN.
12. Tirare verso l'alto tutte le clip (D) su tutte le unita.

Fig. 6

GUIDA RAPIDA DI UTILIZZO 12



0°€ BUOISIADY

Collegamenti

3 Collegamenti

In questo capitolo vengono descritti i collegamenti delle unita Trajexia.

3.1 Operazioni preliminari

In questo ambiente non sono installati gli arresti di emergenza,
i circuiti di interblocco e i finecorsa.

Attenzione
A Il tecnico elettricista deve operare in sicurezza,

rispettando la potenza (alimentazione per Trajexia
e per il servoazionamento, che puo essere di 380 Vc.a.)
e le parti mobili del motore.

3.2 Moduli di alimentazione

E possibile utilizzare tre diversi tipi di moduli di alimentazione:

Modulo Corente |Tensione Limiti Limiti Potenza
di alimentazione di ingresso |tensione frequenza |in uscita
di funziona- |di funzio-
mento namento

CJ1W-PA202 C.A. 110-240V (85-264V |47 -63Hz |14 W

CJ1W-PA205R |C.A. 110-240V [85-264V 47 -63Hz |25 W

CJ1W-PD025 C.C. 24V 21,6 -26,4V |N/A 25W

GUIDA RAPIDA DI UTILIZZO
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Collegamenti

trajexia

3.21 Modulo di alimentazione consigliato

Il Modulo di alimentazione consigliato & CJ1W-PA202.
1. Collegare il Modulo di alimentazione CJ1W-PA202 nel modo

seguente:

Fig. 1

Terminale |Descrizione

Collegamento

Alimentazione a 110 — 240 V Vc.a. diretta
B Alimentazione a 110 — 240 V Vc.a. diretta
C Linea di messa a terra Cortocircuito al terminale D
D Messa a terra »  Cortocircuito al terminale C

Messa a terra

GUIDA RAPIDA DI UTILIZZO
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Collegamenti

trajexia

3.2.2 Moduli di alimentazione opzionali

1. Collegare il Modulo di alimentazione CJ1W-PA205R nel modo

seguente:
Terminale |Descrizione Collegamento
Alimentazione a 110 — 240 V Vc.a. diretta
B Alimentazione a 110 — 240 V Vc.a. diretta
C Linea di messa a terra Cortocircuito al terminale D
D Messa a terra »  Cortocircuito al terminale C

. Messa a terra

1. Collegare il Modulo di alimentazione CJ1W-PD025 nel modo

Fig. 2

PA205R
POWER

Fig. 3

seguente:
Terminale |Descrizione Collegamento
Alimentazione 24 V 24 Vc.c.
B Alimentazione 0 V oV
C Linea di messa a terra Cortocircuito al terminale D
D Messa a terra »  Cortocircuito al terminale C

. Messa a terra

PD025

GUIDA RAPIDA DI UTILIZZO
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Collegamenti

3.3 TJ1-MC__
3.3.1  Porta Ethernet

Quando si accende l'alimentazione di Trajexia, il display a LED

a tre cifre (A) indica l'indirizzo IP e la Subnet Mask dell'unita
TJ1-MC__.

Usare la porta Ethernet (B) per collegare l'unita TJ1-MC__

a un PC. Si pud utilizzare sia un cavo dritto che un cavo incrociato
Ethernet. Se si collega il PC direttamente alla TJ1-MC__, e non
tramite hub o altro dispositivo di rete, il PC deve avere un indirizzo
IP fisso.

La TJ1-MC__ rileva automaticamente quando si inserisce

un cavo Ethernet nella porta Ethernet. Quando si inserisce

un cavo Ethernet nella porta Ethernet, il display a LED (A)
visualizza l'indirizzo IP della TJ1-MC_.

3.3.2 Porta seriale

La porta seriale (D) viene usata per collegare la TJ1-MC_

a un dispositivo che necessita di una connessione seriale Viene
descritta nel Manuale di riferimento hardware. Non & necessario
usare questa porta nell'installazione di esempio.

3.3.3 Portadil/O a 28 pin

La porta di I/0 a 28 pin (C) contiene 16 ingressi digitali e 8 uscite
digitali Viene descritta nel Manuale di riferimento hardware.
Non & necessario usare questa porta nell'installazione di esempio.

Fig. 4

% =1

= 1 ——FA
o
m—J __— ©

;

(=L
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Collegamenti

34 TJ1-ML__

I modulo TJ1-ML___ & il modulo master di rete MECHATROLINK-II.
| dispositivi MECHATROLINK-II possono essere servoazionamenti,
I/O o inverter. I/O e inverter sono descritti nel Manuale

di riferimento hardware.

Il modulo master TJ1-ML___ ha una porta (A) per il collegamento

al primo dispositivo MECHATROLINK-II.

Fig. 5

trajexia

ML16

0oooooog
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Collegamenti

3.41 Collegamento del modulo di interfaccia
MECHATROLINK-II al servoazionamento

Si pud usare un servoazionamento monofase da 200 V

(vedere pagina 19) o trifase da 400 V (vedere pagina 20).

1. Inserire i fermi (A) del modulo di interfaccia MECHATROLINK-II
(NS115) nelle aperture (B) del servoazionamento.

2. Verificare che la porta (C) del servoazionamento
sia posizionata di fronte allo slot del NS115.

3. Inserire il fermo (D) del NS115 nell'apertura (E)
del servoazionamento.

4. Collegare il cavo di messa a terra (F) del NS115 al punto
contrassegnato con G (G) sul servoazionamento.

Fig. 6

GUIDA RAPIDA DI UTILIZZO
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Collegamenti

trajqxigm

3.4.2 Collegamento del servoazionamento monofase
da 200 V

1. I terminali nel gruppo A sono dedicati all'ingresso
dell'alimentazione sul circuito principale utilizzato per generare
l'uscita di corrente al motore (gruppo C). Collegare i terminali
nel modo seguente:

Terminale |Descrizione Collegamento

D, E Alimentazione a 200 — 230 V Vc.a. diretta

F Bus 1inc.c. Cortocircuito al terminale G
G Bus 2inc.c. Cortocircuito al terminale F

2. lterminali nel gruppo B sono dedicati all'ingresso
di alimentazione del circuito di controllo. Collegare i terminali
nel modo seguente:

Terminale

Descrizione

Collegamento

H

Alimentazione di controllo a 200 — 230 V

Vc.a. diretta

Alimentazione di controllo a 200 — 230 V

Vc.a. diretta

3. |terminali nel gruppo C sono i terminali per 'uscita
dell'alimentazione del motore. Collegare i terminali nel modo

seguente:
Terminale |Descrizione Collegamento
U Motore fase U Il terminale U sul motore
\Y Motore fase V Il terminale V sul motore
w Motore fase W Il terminale W sul motore

4. Collegare la porta di ingresso dell'encoder (J) al cavo
per encoder del servomotore.

200V

—=z0

———

L1C
L2C
B1
B2
Ul U
v\\l y
w— e I

%.H

3}
& B_Cl [— p
" [P0 [-1=50] o°

[ S—
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trajqxigm

3.4.3 Collegamento del servoazionamento trifase da 400 V

1. Iterminali nel gruppo A sono dedicati all'ingresso di alimenta-
zione del circuito principale utilizzato per generare l'uscita di
corrente al motore (gruppo C). Collegare i terminali nel modo

seguente:
Terminale |Descrizione Collegamento
D,E, F Alimentazione trifase da 400 V Vc.a. diretta
G Bus 1inc.c. Cortocircuito al terminale H
H Bus 2 in c.c. Cortocircuito al terminale G

2. | terminali nel gruppo B sono dedicati all'ingresso di alimenta-
zione del circuito di controllo. Collegare i terminali nel modo

seguente:
Terminale |Descrizione Collegamento
| Alimentazione di controllo 24 Vc.c.
Alimentazione di controllo 0 Vc.c.

Comune per resistenza di rigenerazione

Cortocircuito al terminale L'

J
K
L

Resistenza di rigenerazione interna

Cortocircuito al terminale K

1. Se viene utilizzata la resistenza interna.

3. | terminali nel gruppo C sono i terminali per l'uscita dell'alimen-
tazione del motore. Collegare i terminali nel modo seguente:

Terminale |Descrizione Collegamento

U Motore fase U Il terminale U sul motore
\Y Motore fase V Il terminale V sul motore
w Motore fase W Il terminale W sul motore

4. Collegare la porta di ingresso dell'encoder (M) al cavo
per encoder del servomotore.

400V

B>

@

L1C
L2C
B1
B2
B3

r©zo

1=z0

4R ®
: L 33 ,
Cp—p I p—

~Zo

g

©

S| Er— e
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Collegamenti

3.4.4 Collegamento al NS115

I modulo NS115 & dotato di un DIP switch, di selezione
dell’indirizzo e di due porte MECHATROLINK-II.

trajexia

Porta o switch

Descrizione

A

Selettore di indirizzo

B

DIP switch

Cc

Porte MECHATROLINK-II

1. Collegare un cavo MECHATROLINK-II (E) al modulo

TII-ML__

(D) e a una delle porte del’lNS115.

2. Collegare un terminatore MECHATROLINK-II (F) all'altra porta
del’NS115.

Fig. 10
NS115 /
|
:?:
D c
=

Fig. 11

GUIDA RAPIDA DI UTILIZZO
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Collegamenti

3.4.5 Impostazione dei DIP switch e dell'indirizzo
dell’lNS115.

I DIP switch sul’NS115 vengono usati per configurarne
le impostazioni di comunicazione.
1. Impostare i DIP switch nel modo seguente:

DIP Funzione Impo- Descrizione
switch stazione
1 Velocita di ON 10 Mbps
trasmissione
2 Lunghezza ON Trasmissione dati a 32 byte
dati
3 Intervallo OFF Indirizzi 40-4F
indirizzi
4 Manutenzione |OFF Deve sempre essere impostato su OFF.
(riservata) ON non & usato

2. Impostare su 1 il selettore di indirizzo del NS115,
per assegnare l'indirizzo logico 41 al servoazionamento.

Fig. 12

trajexia

ON OFF

Fig. 13

GUIDA RAPIDA DI UTILIZZO
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Collegamenti

3.5 Completamento dell'installazione

L'installazione completa descritta in questo esempio comprende
un Modulo di alimentazione (A), un'unita TJ1-MC__ (B), un modulo
TJ1-ML__ (C), un servoazionamento (D), un modulo NS115 (E),
un motore (F) e un terminale TJ1-TER (G).

Ora & possibile rimuovere le etichette di protezione dalle unita.

Fig. 14

GUIDA RAPIDA DI UTILIZZO
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4 Trajexia Tools

41 Configurazione minima del PC

Per installare Trajexia Tools & necessario disporre di un PC

con la seguente configurazione minima:

*  Windows 98 SE.

+ CPU Pentium da 300 MHz.

* 64 MB di RAM.

* 140 MB di spazio disponibile su disco rigido.

* Una porta Ethernet.

* Se il sistema operativo in uso € Windows 98 SE o Windows ME:
Internet Explorer 5.0.

* Se il sistema operativo in uso & Windows 2000 o Windows XP:
Internet Explorer 6.0.

4.2 Installazione del software Trajexia Tools

Inserire il CD-ROM di Trajexia Tools nell'unita CD-ROM del PC.
Il programma di installazione di Trajexia Tools si avvia
automaticamente.
3. Se il programma di installazione di Trajexia Tools non si avvia
automaticamente, avviarlo manualmente: eseguire setup.exe
nella directory principale del CD.
4. Selezionare la lingua da utilizzare. Fare clic su OK. Fig. 1

N —

Choose Setup Language

Select the language for this installation from the
chaices below

English ~|
,TI Caneel |
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Trajexia Tools tr‘a i e.Xia

5. Viene aperta la finestra di installazione di Trajexia Tools. Fig. 2
Fare clic su Next (Avanti).

TrajeXia Tools v1.0 Setup El

‘Welcome to the InstallShield Wizard for
TrajexiaT ools

The InstalShield® wWizard will install TrajexiaT ools on your
computer. Tao continue, click Nest.

TUHe s Cancel

6. Fare clic su Yes (Si) per accettare I'accordo di licenza Fig. 3
€ proseguire.

License Agreement

o
Please read the following license agreement carefully. Cf‘ﬂ: e;4a
ot

Press the PAGE DOWHN key to see the rest of the agreement

|MPORTANT -

By instaliing this package, you agree to be bound by the following Software License
Agreement. | you do not agree, please retuin the enclosed software (S oftware™] without
installing this package to the shop where you bought the Software.

The warranty service set forth in Section 7 of the Software License Agreement and any
information on the Software and its revision and news version will not be provided to pou,
urless you register as an user of the Software by the enclosed user registration card

Pleage promptly fill in the card and send it ta OMRON Corporation. -

Do you accept all the terms of the preceding License Agreement? [F you Bt
select Mo, the setup will close. Ta install TrajexiaTools, you must accept this =

agreement,

< Back Tes Mo |
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Digitare il proprio nome nel campo Name (Nome).

7.
8. Digitare il nome dell'azienda nel campo Company (Societa).
9

Digitare il numero di licenza nei campi Licence (Licenza).
Il numero di licenza é riportato sull'etichetta attaccata sulla
custodia del CD di Trajexia Tools.

10. Fare clic su Next (Avanti).

11. Fare clic su Yes (Si).

12. Fare clic su Next (Avanti).

trajexia

Fig. 4

Setup

User Information

Enter pour registration infarmation.

Please enter your name, the name of the company for whom you work and the product
licence number shown on the CD case

X

Mame: |Ynu| name

LCompany: |Ynu| company

Licence: ’|_ ’_ ’_ ’_

< Back Hext > Cancel

Fig. 5
Registration Confirmation E|
Y'ou have pravided the following registration infarmation:
Mame: “Y'our name:
Company: “Y'our company
Serial Number: EHRHSCEA ORI
|z this registiation information correct?
Mo
Fig. 6
TrajeXia Tools v1.0 Setup E|
Select Features . .
Select the features setup will install Gf‘a '0; :_ =
it

Select the features you want to install, and deselect the features you do not want to install.

129.03 MB of space required on the C diive
31634.47 MB of space available on the C drive

Description
I:lDfiV'E Manuals Thiz companent includes the
B8 CiServer a?sfiic:y files Far the:
= jw) Trajexia Tools
[JUSE Driver
[]PCI Driver
[]'wint erge

< Back. Hext > Cancel
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13. Fare clic su Next (Avanti).

14. Fare clic su Next (Avanti).

GUIDA RAPIDA DI UTILIZZO

Fig. 7

Choose Destination Location

a .

Select folder where setup will install files. Cf"ﬂ: (=) ::‘_
it

Setup will install TrajexiaT aols in the following folder.

To install to this folder, click Mext. To installto a different folder, click Browse and select
anather folder.

Destination Folder

C:\Program Files\OMROMY Browse...

N Cancel |

TrajeXia Tools v1.0 Setup El

Fig. 8

TrajeXia Tools v1.0 Setup E|
Select Program Folder

s
Flease select a program folder. Cf"ﬂ: D; ::ﬂ
e

COMRON

Program Folder.

Existing Folders:

Startup

< Back Mext > Cancel
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trajexia

15. Fare clic su Next (Avanti).

16. Il programma di installazione di Trajexia Tools copia i file sul
PC. Questa operazione puo durare alcuni minuti.

17. Fare clic su Finish (Fine). Verra mostrata la finestra del file
Readme di CX-Drive. Chiudere la finestra.

........ e ®
Fig. 9
TrajeXia Tools v1.0 Setup E|
Stait Copying Files N e
Fieview settings before copying files. Tra '0; ::(']
A

Setup has enough information to start copying the program files. [F you want ko review or
change any settings, click Back. If you are satisfied with the settings. click Mext to begin
copying files.

Curent Settings:

Destination Folder:

C:%Program Files\OMAOMNY
Destination Directary:

OMRON

<Back | Hewty Cancel

Fig. 10

TrajeXia Tools v1.0 Setup

InstallShield Wizard Complete

Setup has finished installing Trajexial ools an your computer.

W Wiew Readme fie

Finish

GUIDA RAPIDA DI UTILIZZO

28




0°€ BUOISIADY

Trajexia Tools tr-aiE.xi'a
4.3 Collegamento alla TJ1-MC_

E necessario un cavo dritto o incrociato Ethernet per collegare

il PC all'unita TJ1-MC_.

1. Collegare Trajexia all'alimentazione principale.

2. L'indirizzo IP e la Subnet Mask dell'unita TJ1-MC___ sono Fig. 11

visualizzati tre volte sul display a LED (A). L'indirizzo IP
predefinito della TJ1-MC_ & 192.168.0.250, mentre la Subnet
Mask predefinita & 255.255.255.0.

3. Per visualizzare di nuovo l'indirizzo IP e la Subnet Mask
dell'unita TJ1-MC__, spegnere e riaccendere il Trajexia. N

4. Collegare il cavo Ethernet alla porta Ethernet del PC.

5. Collegare il cavo Ethernet alla porta Ethernet della TJ1-MC__.
L'indirizzo IP dell'unita TJ1-MC___ viene visualizzato quattro
volte sul display a LED.

>
B
X p

(Nong

N

SEEREEE

9
ny

SEERER

nooooooo

( pEEe
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o

(Awio) di Windows, selezionare:
Programmi
OMRON
Trajexia Tools
Trajexia Tools

7. Viene aperta la schermata iniziale Motion Perfect 2.
Attendere finché compare il pulsante Cancel (Annulla),

quindi fare clic su Cancel (Annulla).

8. Selezionare il menu:
- Options (Opzioni)
- Communications (Comunicazioni)

Avviare il programma Trajexia Tools sul PC. Nel menu Start

Fig. 12

tr-ajexla

OMRON
Motion Perfect

FCLLE o

CPO"O, ta

T sa®

Mo controller found @& COM1

2

Checking COM1:9600,7.2, Yersion: 23.0.10

i Cancel

Fig. 13

““n Motion Perfect 2

Project  Controller Program  Tools  External

e E R

Controller status

Genera\ ©ptions

© Fised € Edatle CA Drive Options
I™ Drives Enabled I:l Diegnostics
Terminal Font
Az status eror I Program Compare

Run  Program 0K C%-Drive Configuration
FIMS Configuration

Selected Program
l—
| | | P

Free Memary: o

@ Motion Stop |

Set communications options |Nnt Connected
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9. Controllare che nell'elenco sia selezionato ENet0.
10. Fare clic su Configure (Configura).

11. Digitare 192.168.0.250 nel campo Server name/IP address
(Nome server/Indirizzo IP).
12. Fare clic su OK.

13. Fare clic su OK.

trajexia

Yy 14
Fig. 14
Configure Communications @
Forts
NOTE:
Add Add/Delete
ports and
Delste change
Packet
Comms onlp
J available
when not
Corfigure connected
Use Packet Comms on serial link
[Contraller system wersion 1.48 or greater|
Controller message timeout
[Min = 2, Mormal = 10, Max = 100) |10 B
Fig. 15
Comms Parameters: ENetO @|
Server nameIP address:
|1 92.160.0.250
IP port number: |23
PUOR T Cancel |
Fig. 16

Configure Communications @

Farts

Configure

Use Packet Comms on serial link

Controller message timeout

[Contraller system wersion 1.48 or greater]

[Min = 2, Mormal = 10, Max = 100) {10 B

NOTE:
Add/Delete
portz and
change
Packet
Comms anly
available
when not
conhected
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14. Aprire sul PC il Pannello di controllo di Windows.

15. Fare doppio clic sull'icona Connessioni di rete.

16. Fare clic con il pulsante destro del mouse sull'icona
Connessione alla rete locale (LAN). Fare clic sul menu
Proprieta.

17. Fare clic sulla scheda Generale.

18. Nell'elenco, selezionare Protocollo Internet (TCP/IP).
19. Fare clic su Proprieta.

trajexia

“ese0@®®
Fig. 17
"= Network Connections g@@
File Edit View Favorites Tools Advanced Help ;‘;'
address | & Network Connections b aGn
LAN or High-Speed Internet
"l
Wizard
i
e
Conneck...
Fig. 18

- Local Area Connection Properties @E]

General | Authentication | Advanced

Connect uzing,

B8 Intel[R] PRO/1000 MT Netwark Core

This connection uses the following items:

fgl Client for Microsoft Networks

E File and Printer Sharing for Microsoft Networks
B (105 Packet 5cheduler

L nternet Protocol [TCP/AP]

Description

Transmission Control Pratocol/Intemet Protocal. The: default
wide area network protocol that provides communication
across diverse interconnected networks.

[ Show icon in notification area when connected
Motify me when thiz connection has limited or no connectivity

GUIDA RAPIDA DI UTILIZZO

32




0°€ BUOISIADY

Trajexia Tools

20. Fare clic sulla scheda Generale.

21. Selezionare Utilizza il seguente indirizzo IP.

22. Digitare I'indirizzo 192.168.0.251 nel campo Indirizzo IP.
23. Digitare 255.255.255.0 nel campo Subnet mask.

24. Fare clic su OK.

25. Fare clic su OK.

26. Chiudere la schermata Connessioni di rete.

GUIDA RAPIDA DI UTILIZZO

Fig. 19

trajexia

Internet Protocol (TCP/IP) Properties

(General

the appropriate IP settings,

() Obtain an IP address autamatically
(& Use the fallowing IP address:

Default gateway:

(&) Use the following DNS server addresses:

Preferred DNS server:

Altenate DNS server:

You can get |P settings assigned automatically if your network supports
this capability. Othenwize, vou need to ask your netwark adminiztratar for

1P address: 192168, 0 2891

Subnet mask: 255,205,255 0

i3
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trajexia

4.4 Creazione del primo progetto

-_—

Disattivare I'alimentazione del Trajexia, del servoazionamento
e del modulo NS115.
Attivare I'alimentazione del servoazionamento e del’NS115.
Attivare I'alimentazione del Trajexia.
Passare al programma Motion Perfect 2 sul PC.
Selezionare il menu:

Controller (Controllore)

Connect (Connessione)

aohwn

Disconnect

Program Tools External

Crrl+alt+C
Crr+alk+D

Options  Window  Help

Contr

Connect ko simulator
! Fi

CtraLb+S

I~ | D Reset the controller...
Recaver project from EPROM,

Controller configuration
CAMIC Status

Ethernet configuration
Enable features

Run P

Enable editing

Fix project into EBROM
Flash Stick

Load system software. ..

Full Directory

!I Lock Contraller

Selects  Unlock Controller
I
| | A

Free Memary 1]

Jy Motion Stop

Connect project ko controller |Nnt Connected
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tr-ajexla

6. Attendere finché compare il pulsante OK, quindi fare clic

su OK.

7. Fare clic su New (Nuovo).

Fig. 21

omRron

) " ’!
fq"j' 2/NC

e TTT-] OG

Checking EMetd

-»Controller TJ1-MCTGEENetD version 1.64 found

Motton Perfect

FCLL

2

Wersion 23010

LCancel

Fig. 22

Check project

Controller Project

C:\Dacuments and Settingsh. MU ntitledsU ntitled. pri

[if] TH-MCIBE@ENSD

* Reading controller directom
* Looking for current project

DocumentsiUntited\Untitled. prj

Messages:

* Checking project file C:AD ocuments and Settings'm. weijshh e

Project file C:\Documents and Settingshm. weijs\by
DocumentssUntitled\Untitled. pri not found

Save controller programs to hew project

Load a different project,

Change praject for comparizon

Erase controller programs and create a new project

>

<

Save
Load
Change
_ e |

Cancel
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~~~~~~~ 00 ®
8. Fare clic su Yes (Si). Fig. 23
Project Manager
Thiz will completely eraze the contents of the controller
Do you wish to continue?
‘fes
9. Individuare la directory in cui si desidera salvare il nuovo Fig. 24
progetto nella struttura Disk directory (Directory del disco).
10. Nel campo Project name (Nome progetto) digitare un nome Dick dictory Prsject carienis
. =- OMRON ~
per il nuovo progetto. 5 Cébive
. = Manuals
11. Fare clic su Create (Crea) ool
) ARIRY
-3 CIMRET
# £ CIMRF?
#-E3) CIMAL?
=15 Cx-Server
+1-55) Drivers
+-5 USB
EX e} T raiexia T ooks ¥
< >
Select project directory
Project name
ﬂ |Fru\ect[ﬂ LCreate I Cancel
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12. Fare clic su OK.

13. Nella barra degli strumenti, fare clic sul pulsante Intelligent

drives (Unita intelligenti) (A).

...... ce0®
Fig. 25
Check project
C:%Program Filesh. A\ Trajexia\Projectl WFroject01.prj
Controller Project
[iF] TH-MCIG@ENeD ] TIT-MCIBEENetD
* Caleulating controller program checksums A
* Calculating project program checksums b |
* Cross-checking controller and project programs
* Project check completed
L
- Messages:
Project checked OK
Fig. 26

Project  Controller Prfgram Tools External Options  Window Help |

BHIREE BSE Fled
Controller status
© Fieed ' Ediable
I DrivesEnabled [ ]

Az status error I

Run  Program

&/ B
Selected Program
I—
A S
Free Memory: G05354

Iy Muotion Stop |

Ready TI1-MC16  EMetD:192.168.0.250 C:h. YProject013Project0l. prj
)
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14. Fare clic sul pulsante Config (Configura).

15. Attendere finché si apre la finestra MECHATROLINK Drive
SGDH-01AE-OY.
16. Fare clic sulla scheda Configuration (Configurazione).

------ css0®
Fig. 27
"' Mechatrolink E‘
| 1|
I L
Unito |
Address: Ox41
Axis: o
Model:  5GDH-.
Wersion: o004z
Modify STARTUP program
Fig. 28

"'t Mechatrolink Drive SGDH-01AE-OY (Address Ox41, Axis 0)

Drive Mode
@ Run

Status I Configuration I

Axis Type | Mechatrolink Speed -

" Commission

Firmreare Yersion; o042

Crive Monitor | APOS -

I~ ExT3
W Brake

M 1014
M 1015

Drive ID; SGDH-01AE-OY
Motar I10: SGMAH-01AAMG1D-OY
Drive Skatus Dwive L0
[~ alarm ¥ Dutput Completed I~ Farward Inhibit
[~ warning [~ Torgue Limit ™ Reverse Inhibit
¥ Ready [ Latch Completed [™ Homing Decel
™ Servo On ¥ InRange | Speed Limit [” Encoder Phase &
[V Power on I Farward Saft Limit W Encoder Phase & [ 1012
[ Machine Lack I Reverse Soft Limit I Encoder Phase C [ 1013
I Hame Pasition I~ ExT1
¥ At Position | Speed [~ ExT2

Drive Clear

Launch
CH-Drive Crive Reset

Close
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17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24.

25.
26.

Scorrere nell'elenco fino alla riga in cui il valore della colonna
Index (Indice) € Pn50A.3.

Nella riga, fare clic sulla voce nella colonna Value (Valore).
Viene visualizzato un elenco a discesa.

Nell'elenco, selezionare il valore 8:Sets signal OFF.
(8:Imposta il segnale su OFF.).

Premere il tasto Invio. Ora l'icona nella prima colonna

€ di colore rosso, ad indicare che sono state modificate

le impostazioni di questa riga.

Scorrere nell'elenco fino alla riga in cui il valore della colonna
Index (Indice) € Pn50B.0.

Nella riga, fare clic sulla voce nella colonna Value (Valore).
Viene visualizzato un elenco a discesa.

Nell'elenco, selezionare il valore 8:Sets signal OFF.
(8:Imposta il segnale su OFF.).

Premere il tasto Invio. Ora l'icona nella prima colonna

€ di colore rosso, ad indicare che sono state modificate

le impostazioni in questa riga.

Fare clic sul pulsante Download to Drive (Scarica su unita) (A).

Fare clic su Close (Chiudi).

Fig. 29

"' Mechatrolink Drive SGDH-01AE-OY (Address 0x41

Status  Configuration 1

, Axis 0)

~
. .
PnS0A.3 - P-OT Signal Mapping
‘ Index | Description Value | o
7| @ Pns0AZ2 P-COM Signal Mapping (P control vwhen | 3:5ets signal OFF.
2 |® P apping T:Sets signal ON | |
7 || Pns0BO N-0T Signal Mapping O:lnputs from SI0(CHT-40) inpu A
| 7| @ Pns0BA FALM-RET Signal Mapping (Alarm reset [1:Inputs from SM(CNT-41 inpu
(7 |@®| Prs0B2 P-CL Signal Mapping (Torgue cortral wh|Zinputs from SI2(CN1-42) inpu
7 |@| PnsiB3 | M-CL Signal Mapping (Tarque contral v |3:Inputs from SIS(CR1-43] inpu
S 1@ Drene 0 SO0 M Sienal Marmine (nkarnal 2ot Sea |310pUES from SMICHT-44] inpu b4
£ S:Inputs fram SIS(CNT-45) inpu
y E:Inputs from SIB(CA-48) inpu [
Filter 7:Sets signal O
@ & m Category | Al 5 il OFF .
Sinputs rev. signal from SI0(CTH
8 Inputs rev. signal from SHIC
X | 49 e (=] Biinputs rev. signal from SI2(C1LY five

Close

Fig. 30

' Mechatrolink Drive SGDH-01AE-OY (Address 0x41,

Status  Configuration I

Axis 0)

~
. r .
PnS0B.0 - N-OT Signal Mapping
| Index | Description | Value ‘ ~
| 7| @ Pns0a2 [ P-CON Signal Mapping (P contral when | 5 Sets signal OFF
7| @®  Pne0a3 P-OT Signal Mapping 7:Sets signal ON.
| @ IEEED N-OT Signal Mapping Finputs from SI3(CNT-43) inp v ([
(2| @®  Prs0B1 | fALM-RST Signal Mapping (4larm reset [0inpots from SIDCCHT -40) inpu &
| 7| @®| PnsoB2 | P-CL Signal Mapping (Torque control whi1:inputs from SH (SN -41) inpu
7| @ PnSOB3 | M-CL Signal Mapping (Torgue cortrol w | 2:inputs from SI2(CN1-42) inpu
> 1@ oo | 0N R Sianel Mannine ntarnal @ot Sna [3INpUts from SISCH 43 inpu | ¥
£ 4:Inputs from SI4CCH -44) inpu
Filver S:inputs from SIS(CMNT-85) inpu [

X B &

6:Inputs from SIBCCKT -46) inpu
& 8w Categary | Al 7:Sets signal ON.

3:Inputs rev. signsl from SIOCCT |
& Inputs rev. signal from Sicc 1Y€

B:Inputs rev. signal from SI2(C1W

Close
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27. Fare clic su Close (Chiudi).

28. Fare clic su Yes (Si).

29. Disattivare I'alimentazione del Trajexia e del servoazionamento
per rendere effettive le impostazioni del driver.

30. Attivare l'alimentazione del servoazionamento e del’NS115.

31. Attivare l'alimentazione di Trajexia.

"' Mechatrolink E‘
L TR
_I '3 1 B
o
Unito |
Address: Ox41
Axis: o
Model:  SEDH-..
Wersion: o004z
el
I
Il |
fl
Modify STARTUP program
Fig. 31

Mechatrolink Drive

Anes have changed. Do pou want to save changes in
STARTUP program?
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32. Selezionare il menu:
- Program (Programma)

- New (Nuovo)

33. Nel campo Enter new program name (Inserire nome del
nuovo programma), digitare un nome per il nuovo programma.

34. Fare clic su OK.

Fig. 32

i Motion Perfect 2

Project  Controller N

Tools External Options  Window Help

Chrl+N

2]

- | Cirl+E
Controller status—|  Debug Ctrl-Shife+0r
" Fieed (¢ E Copy
[ DrivesEnabled  Rename

L s shatus e Delete
Delete Al
Run  Program
Compile
Run Chrl+R
Start Stepping ChrH+D
Stop Chrl+5

Stop Al (Halty Chrl+F

A

_reate a new program

Selected Prugram
Er’ 4

Free Memory: 505354

@ Motion Stop

Set Power up mode

i

TII-MCLE  ENet0:192.168.0.250 |C:\,..\Pro]ectUl\Pro]ectDl.pr]/A

Fig. 33

"ol New Program
Project

-] TIMCIE

Enter new program narne:
IProgramm IBAS\E LI

0K I Cancel I
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35. Selezionare la finestra Edit (Modifica).
36. Digitare nella finestra il seguente programma di esempio:
BASE(0)
SERVO=0ON
WDOG=0ON
loop:
MOVE(10000)
WAIT IDLE
WA(1000)
GOTO loop

37. Nella barra degli strumenti, fare clic sul pulsante Run (Esegui) (A).

Nota:

ﬂ | parametri predefiniti sono idonei per I'uso con encoder
a 13 bit. Se il programma dell'esempio non funziona,
procedere nel modo seguente:

38. Per informazioni sul tipo di encoder, controllare le specifiche del
motore e il relativo manuale.

39. Se il motore ha una risoluzione piu alta, diminuire il valore del
parametro P_GAIN e aumentare i valori dei parametri SPEED,
ACCEL e DECEL. Consultare il Manuale di programmazione.

40. Eseguire di nuovo il programma di esempio.

4.5 Completamento dell'installazione

Complimenti! La procedura descritta nel presente manuale

e stata completata correttamente. Ora si dispone di un Modulo
di alimentazione, di un'unita TJ1-MC__, di un modulo TJ1-ML___
collegato a un servomotore e di un programma di esempio per
controllare il servomotore.

Fig. 34

T2 Edit : PROGRAMO| (BASIC)

Program Edit Debug Tools Window Help

A

(=) Be #2355 m |[[@

EEX

By

ELSE (0)
SERWVO=CI
WDOG= 0
loop:
NOVE (10000)
WAIT IDLE
WA {1000)
GOTO loop

Ready

L:&, C:0

MNotCompiled

NUM
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5 Ulteriori informazioni

5.1 Trajexia

Trajexia € la piattaforma di controllo assi di OMRON che offre
le prestazioni e la facilita d'uso di un sistema dedicato.

Trajexia € un sistema modulare stand alone dotato della massima
flessibilita e scalabilita. L'elemento propulsivo di Trajexia

e il coordinatore di movimento multitasking TJ1. Grazie a un DSP
a 32 bit, & in grado di eseguire task come camma elettronica,
sincronizzazione, controllo di registrazione e interpolazione usando
semplici comandi di movimento.

Trajexia offre un controllo per un massimo di 16 assi su un

bus MECHATROLINK-II o un controllo tradizionale analogico

0 a impulsi, con un controllo di posizione, velocita e coppia
indipendente per ogni asse. Inoltre, I'esauriente serie di istruzioni
sul movimento rende la programmazione semplice e intuitiva.

E possibile scegliere tra una vasta gamma di inverter

e servoazionamenti, lineari e rotativi tra i migliori del mondo.

Il sistema & scalabile fino a un massimo di 16 assi e 8 inverter
e moduli I/O.

Fig. 1
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5.2 Caratteristiche distintive di Trajexia

5.2.1 Connettivita diretta via Ethernet

La porta Ethernet incorporata di Trajexia fornisce una connettivita
diretta e rapida per PC, PLC, HMI e altri dispositivi, fornendo

al tempo stesso un accesso completo ai servoazionamenti tramite
bus MECHATROLINK-II. Consente lo scambio di messaggi espliciti
tramite Ethernet e attraverso MECHATROLINK-II, offrendo totale
trasparenza fino all’attuatore e rendendo possibile I'accesso
remoto.

5.2.2 Protezione dei dati dell'utente

Il metodo di cifratura di Trajexia garantisce la completa protezione
e riservatezza del prezioso know-how dell'utente.

5.2.3 Porta seriale e I/O locali

Una porta seriale fornisce una connettivita diretta con qualsiasi
OMRON PLC, HMI o altro dispositivo sul campo. | 16 ingressi

e le 8 uscite di I/0 dell'unita di controllo assi, integrati e liberamente
configurabili, consentono di configurare Trajexia in base alla
progettazione della macchina.

5.24 MECHATROLINKA-II

I modulo TJ1-ML__ controlla fino a 16 servoazionamenti, inverter
o moduli di I/O, sempre consentendo totale trasparenza in tutto

il sistema. MECHATROLINK-II offre una velocita di comunicazione
€ una precisione nei tempi essenziali per garantire un perfetto
controllo del movimento dei servo. E possibile selezionare

un tempo di ciclo del movimento di 0,5 ms, 1 ms 0 2 ms.

5.2.5 TJ1-FL02

La TJ1-FLO2 & un'unita di controllo analogica che controlla fino
a due assi nelle seguenti modalita:
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* Velocita di riferimento analogica con retroazione dell'encoder.

* Ingresso encoder, a impulsi o assoluto.
» Uscita a impulsi.

All'unita TJ1-FLO2 & possibile collegare qualunque
servoazionamento.

5.2.6 Servoazionamenti e inverter

Per soddisfare ogni requisito di compattezza, prestazioni

e affidabilita, & disponibile un'ampia scelta di servo rotativi,
lineari e a direct drive, nonché di inverter. Gli inverter collegati
a MECHATROLINK-II vengono azionati con lo stesso tempo
di ciclo di aggiornamento dei servoazionamenti.

5.2.7 Moduli I/O remoti

I moduli di I/O del bus MECHATROLINK-II consentono I'espansione

del sistema, mantenendo i dispositivi sotto un unico bus.

5.2.8 PROFIBUS
TJ1-PRT & un'interfaccia tra Trajexia e una rete PROFIBUS.

5.2.9 DeviceNet

TJ1-DRT & un'interfaccia tra Trajexia e una rete DeviceNet.

5.3 Manuali su Trajexia

Tutte le informazioni su Trajexia sono presenti nei seguenti
manuali:
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trajexia

Nome Cat. No. Sommario

Trajexia motion control system | I51E Descrive la procedura
Hardware Reference Manual di installazione e le specifi-
(Sistema di controllo assi che hardware delle unita
Trajexia — Manuale di riferi- Trajexia, nonché la filosofia
mento hardware) di Trajexia.

Trajexia motion control system | I52E Descrive i comandi in BASIC

(Sistema di controllo assi
Trajexia)

Programming Manual
(Manuale di programmazione)

da utilizzare per la program-
mazione di Trajexia, spiega

i protocolli di comunicazione
e il software Trajexia Tools,
fornisce esempi pratici e infor-
mazioni per la risoluzione

dei problemi.
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Storico delle revisioni

Il suffisso al numero di catalogo stampato sulla copertina del manuale indica il codice di revisione del documento.

Codice di revisione Data Contenuto modificato

01 Agosto 2006 Originale

02 Ottobre 2006 Aggiornamento per DeviceNet
03 Maggio 2007

Aggiornamento con TJ1-MCO04 e TJ1-ML04.
Aggiornamento con informazioni generali su Trajexia e sulle relative caratteristiche distintive.
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